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1. Klasyfikacja robot budowlanych wg stownika CPV
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45317300-5 Elektryczne elekirycznych urzadzen rozdzielczych
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

2. Wstep
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbiér rob6t budowlanych w ramach

zadania: ,Budowa budynku administracyjnego oraz budynku gospodarczego na sprzet p.poz
w m. Marianowo, 64-410 Sierakéw dz. nr 577/5”. Na inwestycje skiada sie wykonanie nowej
instalacji elektrycznych w budynkach, wykonanie rozdzielnic gtéwnych budynkéw, wykonanie
instalacji odgromowej i uziemiajgce;j

3. Zakres STWIOR
STWIOR jako czes¢ dokumentacji przetargowej w zakresie opisu przedmiotu zamowienia dla robét

budowlanych, nalezy stosowaé¢ w odniesieniu do rob6t okreslonych w dokumentacji projektowej
i STWIR. W réznych miejscach STWIOR podane sg normy krajowe, ktére obowigzujg wykonawce
przy realizacji rob6t objetych przedmiotem zaméwienia. Wykonawca jest zobowigzany stosowac
normy krajowe PN-EN w odniesieniu do stosowanych wyrobéw budowlanych, stanowigcych
przeniesienie norm europejskich EN. W przypadku braku ustanowienia norm krajowych,
stosowane wyroby powinny posiada¢ aprobate techniczng. Zaktada sie, ze Wykonawca dogtebnie
zapozna sie z trescig i wymaganiami tych norm

4. Zakres robot
Zakres robot obejmuje:

- wykonanie instalacji elektrycznych w budynkach;
- wykonanie rozdzielnic gtéwnych budynkow;

- wykonanie instalacji odgromowe;.

- wykonanie instalacji uziemiajace;.

5. Wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc

z dokumentacjg projektowg oraz STWIOR.

6. Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i Szczegoétowa Specyfikacjag Technicznag
Dokumentacja projektowa oraz STWIOR przekazane wykonawcy stanowig czes¢ umowy,
a wymagania wyszczegollnione w chocby w jednym z nich sg obowigzujgce dla wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedéw lub opuszczen
w dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru,
ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIOR. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub STWIOR i wptynie to na niezadowalajgca,
jakos¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.
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7. Zabezpieczenie terenu budowy
W czasie wykonywania robo6t wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie

tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace.

8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

9. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie

utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie,
w pomieszczeniach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane
w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym, jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ stosowane do

wykonywania robo6t. Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robd6t bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgc brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakornczeniu
robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie materiatdbw od witasciwych organéw
administracji panstwowej. Konsekwencje uzycia materiatbw szkodliwych dla otoczenia,
a stanowigcych jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, poniesie Wykonawca.

11. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zanieczyszczeniem wtasnosci

publicznej i prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robo6t, zaniedbaniem lub
brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej
lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasnos¢ w taki
sposob, aby stan naprawionej wtasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia
lub zniszczenia

12. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ wszystkich obowigzujgcych przepisow

dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdélnosci Wykonawca ma
obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni
i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowy.
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13. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane

do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do
czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢é prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
inspektora nadzoru powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie poOzniej niz 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

14. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy oraz wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw oraz wytycznych podczas
prowadzenia robo6t. Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie do wykorzystania opatentowanych urzgdzen Iub metod,
przedstawiajgc inspektorowi nadzoru kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

15. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg projektowg, oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWIOR, projektu poleceniami inspektora nadzoru. Decyzje inspektora
nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw
i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

16. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong, jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci
materiatow.

17. Badania w czasie wykonywania roboét
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé przy uzyciu

przyrzgdéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni,
jezeli poszczegdblne zyty nie majg przerw oraz jesli poszczegblne fazy na obu koncach linii sg
oznaczone identycznie. Pomiar rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza
0 napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie
mierzonej wartosci. Wynik nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej:
- 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych.
Probie napieciowej izolacji podlegajg wszystkie linie kablowe. Dopuszcza sie niewykonywanie
proby napieciowej izolacji linii wykonanych kablami o napieciu znamionowym do 1 kV. Prébe
napieciowg nalezy wykonaé¢ pragdem statym lub wyprostowanym.

18. Rodzaje odbioru robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
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b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

19. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbior robét
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier.

20. Odbiodr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robo6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru dokonuje Inzynier.

21. Zasady odbioru ostatecznego roboét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich

ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbi6r ostateczny robét nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie
z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajgcych i robét poprawkowych.




